Enquête CNRS STIC Handicaps : 50 programmes de recherche 

au service des personnes handicapées

Dans le cadre de l’année européenne des personnes handicapées, le Réseau Thématique pluridisciplinaire, “RTP Handicaps”, lancé en 2002 par le département STIC du CNRS présente les premiers résultats de l’enquête qu’il a réalisé pour recenser les programmes de recherche menés par le CNRS ou par d’autres établissements publics à caractère scientifique et technologique (EPST) au service des personnes handicapées. Avec près de 50 actions, réalisations ou programmes de recherche, cette enquête reflète le dynamisme de la recherche française en matière d’aide aux personnes handicapées. 


Nom Projet


Coordonnées
Résumé

ARPH (Assistance Robotisée pour personnes handicapées moteur)
E. Colle

Mel : ecolle@cemif.univ-evry.fr

Tél : 01 69 47 75 57

Fax : 01 69 47 75 99

FRE-CNRS 2494
Objectifs : Restauration partielle ou complète de fonctions de manipulation par un système robotisé pour handicapés moteurs;

Plusieurs modes de commande du robot (automatique, manuel, partagé) ;

Collaboration : Avec les neurosciences (INPC : Institut de Neurosciences Physiologiques et Cognitives), FRE CNRS K2109), et le laboratoire de psychologie expérimentale de Rennes et l'association AFM;

Etat actuel : Evaluations intermédiaires avec des utilisateurs finaux ;

Perspectives : Intégration et fiabilisation de l’ensemble obtenu ;

Base Rotative
P. Gorce

Mel : Gorce@univ-tln.fr
Tél: 04 94 14 27 55

LESP Université de Toulon et du Var

C. Rose

Mel : crose@afm.genethon.fr
Tél: 01 69 47 25 72

AFM
Objectifs : Interface mécanique motorisée pour le positionnement d’un télémanipulateur sur un fauteuil électrique verticalisateur ; Accroissement pour une plus grande mobilité de l’ensemble bras+préhenseur, et réduction de l’encombrement quotidien afin de faciliter  l’approche et la prise d’objets ;

Etat actuel : prototype ;


Projet SAMAT « Système d’Assistance à la Manipulation pour les aides Techniques robotisées »

Projet DEMAR Déambulation et Mouvement Artificiel
P. Gorce

Mel : gorce@univ-tln.fr
Tél: 04 94 14 27 55

LESP Université de Toulon et du Var

David Guiraud

Mél : david.guiraud@lirmm.fr
LIRMM (Université Montpellier 2 – CNRS)

Tél. : 04 67 41 85 56


Objectifs : Système d’assistance à la manipulation pour les aides techniques robotisées par l’introduction du patient dans la boucle de commande (cohabitation de situations à hauts degrés d’autonomie avec des séquences téléopérées pour les situations délicates et/ou bloquées ;

Méthodes : Eventail complet des modes de manipulation par une analyse du comportement humain dans des situations de saisie de la vie courante ;

Public visé : Personnes lourdement handicapées (atteintes de myopathie ou tétraplégiques) ;

Etat actuel : Action de diffusion sur le site de l’IFRATH (http://www.lasc.univ-metz.fr/ifrath) ;

Perspectives : Exploiter à terme les fonctions non préhensiles développées dans le cadre de système robotisé d’aide aux personnes handicapées ; 

Intégration d’un système d’assistance à la manipulation sur des outils de préhension du commerce.

Objectifs : restaurer le mouvement de membres paralysés par la stimulation électrique fonctionnelle externe ou implantée

Méthodes : l’approche choisie est celle des automaticiens et des roboticiens




Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

TELEACT et ses versions ultérieures 
Y. Bellick 

Mel : Yacine.Bellik@limsi.fr
Tél : 0169 85 81 10

LIMSI LPR-CNRS 3251

R. Farcy 

Mel : Rene.farcy@lac.u_psud.fr
Tél : 01 69 35 20 86

LAC UPR 3321
Objectifs : Dispositifs combinant la technologie laser et infrarouge destinés à la perception de l’espace par des non voyants dans le cadre des déplacements avec des interfaces sonores et tactiles ; Cette aide vise à prolonger le toucher ;

Utilisation réelle par des utilisateurs finaux (plus de 50 régulièrement) ;

Perspectives : Une nouvelle génération est en cours d’étude ;

Programme de recherche NavWorks
F. Gaunet

Mel : gaunet@limsi.fr
Tél : 01 69 85 80 14

X. Briffault

Mel: briffault@limsi.fr
LIMSI LPR-CNRS 3251
Objectifs : Développer un système informatique de guidage verbal embarqué localisé (base de données géographiques couplée à un GPS et à une IHM) ; pour l’instant, application au guidage en environnement citadin ; 

Innovation : intégration de ces techniques, et réalisation d’un logiciel d’IHM spécialement adapté ; 

Etat actuel : Etat de l’art ; mise en œuvre et validation de la solution technique et des règles de guidage verbal par deux expérimentations ; 

Perspectives : Nouvelles expérimentations envisagées pour déterminer les spécifications pour le guidage en environnement urbain complexe ;

MONIMAD
V. Pasqui

Mel : pasqui@robot.jussieu.fr
LRP, CNRS FRE 2507
Objectifs : Système d’assistance (déambulateur) à la vie quotidienne des personnes âgées et/ou malvoyantes (autonomie, sécurisation des déplacements) ;

Etat actuel : Définition du prototype avec les différentes personnes intéressées (instructeurs, médecins, patients) ;

Perspectives : Conception détaillée d’un prototype fonctionnel intégrant le système de fusion multicapteurs (vision, préhension, distance ; réalisation d’un prototype basé sur un déambulateur du commerce ;

Aide visuelle portée sur la tête pour personnes atteintes de Dégénérescence maculaire liée à l’âge
J. – C. Kastelik

Mél : Kastelik@univ-valenciennes.fr
Tél : 03 27 51 14 49
Objectifs : Pallier la dégradation de la vision centrale par l’affichage sur des lunettes d’une image adaptée, captée par une caméra montée sur ces lunettes.

Etat actuel : essais sur trois patientes âgées et atteintes de DMLA ;

Perspectives : Campagne d’essais plus importante (2003/2004), guidée par l’utilisateur (essai/amélioration) ; opération de transfert en cas d’erreurs ;

OUVEJ 
B. Rumpler

LIRIS/INSA Lyon

Mel : Beatrice.rumpler@insa-lyon.fr
Tél : 04 72 43 88 79
Objectifs : Système de guidage par GPS de piétons non voyants ou mal voyants 

Modélisation des messages et des trajets optimum pour l’utilisateur ; 

Test sur le campus de la DOUA à Villeurbanne 

Perspectives : Extension à d’autres types de handicaps (sourds, moteurs) ;

Collaboration : société EO-EDPS (Lyon) ;

Lunettes intelligentes 
E. Pissaloux

LRP, CNRS FRE 2507

Mel : pissaloux@robot.jussieu.fr
Tel : 01 46 54 89 56
Objectifs : Système non invasif d’aide aux déplacements des personnes aveugles et mal-voyantes. 

Construction d’une carte dynamique des obstacles pour l’aveugle par fusion d’informations acquises par différents capteurs (caméras stéréos) puis présentation de cette carte sur une surface tactile avec repérage courant de la position de l’aveugle ;

Prototype en cours avec des instructeurs de locomotion et des utilisateurs finaux ;

Perspectives de recherche : Analyse et représentation 3D de la scène avec les contraintes de perception des aveugles ; Carte à stimulation tactile ;

Collaboration : CEA/LIST et INJA ;

Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

Fauteuil roulant (handbike) instrumenté 
3 entités :

LEMH (P. Campillo)

Mel : pcampillo@hp-sc.univ-lille2.fr
Tél : 03 20 88 73 69

LESP EA 3162

LAMGH 
Objectifs : Fauteuil roulant (handbike) instrumenté  ayant pour objectif final de réaliser une modélisation dynamique 3D au moyen d’un système d’analyse vidéo de la propulsion en fauteuil roulant ;

Etat actuel : Expérimentation sur des sportifs paraplégiques afin de recueillir des informations cinétiques ; 

Projet MODYPROF (Modélisation Dynamique de la propulsion en Fauteuil roulant)
P. Gorce

Mel : Gorce@univ-tln.fr
Tél: 04 94 14 27 55

LESP

A. Thevenon

Mel: athevenon@chru-lile.fr
Tél: 03 20 44 58 31

CHRU de Lille Service Médecine Physique et Rééducation
Objectifs : Modélisation dynamique de la propulsion en fauteuil roulant prenant en compte les différents réglages du fauteuil en fonction du handicap.

Etat actuel : Analyse biomécanique et physiologique  de  deux modes de propulsion : fauteuils à main-courante, et  « handbike » (fauteuil à manivelle).

Perspectives : Proposer un outil d’aide à l’instrumentation des fauteuils notamment pour adapter la géométrie d’un fauteuil roulant (Handbike) en favorisant le confort et la performance ;

Public visé : Handisport dans un premier temps ; toute personne à mobilité réduite ;


C. de Waele

Mel : cdw@ccr.jussieu.fr
Tél: 01 42 86 33 90
Objectifs : développement et validation  d’un système d’évaluation et de rééducation des troubles de l’équilibre : plate-forme de posturologie (stimulation visuelle de champ périphérique 180°), scénarios de rééducation par immersion dans la Réalité Virtuelle), études cliniques ;
Etat actuel : en cours d’expertise dans le cadre d’un contrat RNTS-Appel à propositions 2003 ;
Collaborations : un industriel, deux services hospitaliers, le CEA


C. de Waele

Mel : cdw@ccr.jussieu.fr
Tél: 01 42 86 33 90
Objectifs: mise au point d’un stimulateur multidimensionnel destiné au marché ORL, en s’inspirant des techniques employées dans les simulateurs de conduite des véhicules aériens et terrestres ;

Collaborations : avec un industriel (en cours d’expertise par le BIOCRITT de la région île de France) ; 

WAD Project (Wheelchair Attractor Dynamic)
P. Mallet

INPC (équipe Perception et Cognition) FRE CNRS K2109
Mel : mallet@lnf.cnrs-mrs.fr
Tél : 04 91 16 40 88
Objectifs : Donner une autonomie limitée aux fauteuils roulants électriques (évitement d’obstacles, approche dynamique pour l’attracteur) ;

Perspectives : Intégration de différentes interfaces de communication Homme Machine (haptique, vocale, visuelle) pour permettre le choix de la destination en fonction de différentes pathologies ;

Public visé : personnes handicapées en fauteuil roulant.

Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

Aide technique adaptée
E. Monacelli

Mel : eric@robot.uvsq.fr
Tél :  01 39 25 48 79

LIRIS FRE 2508
Objectifs : Adaptation d’une aide technique en prenant en compte à la fois l’évitement d’obstacle, les erreurs de l’utilisateur (distinction des commandes correctes grâce à l’adaptation du système), et les ressources (amélioration de la conduite de l’aide) ;

Etat actuel : Evaluation clinique d’un fauteuil électrique ; rédaction d’un protocole d’essai ;

Perspectives : Evaluation d’un déambulateur actif ;

Collaboration : Hôpital de Garches (CIT et pôle d’évaluation des nouvelles technologies) pour l’évaluation ;

Public visé : IMC ;

VAHM
A. Pruski

Mel : Alain.pruski@lasc.univ-metz.fr
Tél : 03 87 31 52 81

EA 3467
Objectifs : Architecture de commande pour le partage des tâches entre l’homme et la machine, dans le cadre de fauteuils roulants « intelligents » ;

Etat actuel : Phase d’essai du prototype ;

Perspectives : évaluation sur un site clinique dans le cadre d’une ACI ;

Public visé : Personnes fortement handicapées (physique et/ou mental) ;

SIMCHAIR
A. Nadif

Mel : Nadif@lasc.univ-metz.fr
Tél : 03 87 31 52 74

EA 3467
Objectifs : Simulation de fauteuils pour personnes handicapées moteur, afin de définir la meilleure adéquation entre les handicaps d’une personne donnée et l’ensemble des fauteuils du marché (profil/caractéristiques du fauteuil, évaluation de la manœuvrabilité du fauteuil) ;

Etat actuel : Réalisation d’un système de simulation, mise en place d’un protocole expérimental ;

Robian : Robot bipède
F. Ben Ouezdou

Mel : ouezdou@robot.uvsq.fr
Tél : 01 39 25 49 50

LIRIS FRE 2508
Objectifs : Construction d’un robot bipède dans les perspectives de la rééducation fonctionnelle et de la conception de systèmes de suppléance, surtout pour quantifier l’apport des flexibilités au niveau des pieds durant la marche ;

Etat actuel : Mise en place d’une allure de marche quasi-statique ;

O2AS « Outil d’Aide à l’Appareillage de Siège verticalisateur »
P. Gorce

Mel :  Gorce@univ-tln.fr
Tél: 04 94 14 27 55

LESP Université de Toulon et du Var
Objectifs : Elaboration d’outils d’aide à l’appareillage des sièges, et leur personnalisation, de manière à diminuer les douleurs relatives au passage d’une position assise à une position verticale ;

Etat actuel : Photographies sur le site de l’IFRATH (http://www.lasc.univ-metz.fr/ifrath) ; évaluation sur deux enfants tétraplégiques ; 

Perspectives : Poursuite du développement du simulateur-évaluateur pour fournir au concepteur de sièges un outil d’aide à leur conception et leur appareillage, selon de nouvelles fonctionnalités ;

Evaluation sur deux enfants 


M. Chan

Mel : chan@laas.fr
Tél : 05 61 33 69 51

Laboratoire LAAS Toulouse


Objectifs : Surveillance des personnes âgées par multicapteur pour la détection de chutes, déambulation de situations anormales tant sur le plan diagnostic (prévention, anticipation) que sur la technologie (capteurs de présence).


Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

MEDITOR
Y. Bellik 

Mel : Yacine.Bellik@limsi.fr
Tél : 01 69 85 81 10

LIMSI LPR-CNRS 3251


Objectifs : Editeur de textes multimodaux pour non-voyants ; peut également servir de support informatique pour l’enseignement du français ou d’autres langues ;

Collaborations : Avec une équipe de l’INSERM qui s’est chargée de l’évaluation ;

Utilisabilité des STICs pour les personnes âgées
N. Vigouroux

Mel : vigourou@irit.fr
Tél : 05 61 55 63 14

IRIT UMR CNRS5055
Objectifs : Etude de l’utilisabilité des STICs pour les personnes âgées, avec focalisation sur l’utilisation de la modalité orale pour l’accessibilité et la présentation de l’information ;

Etude de stratégies d’oralisation ; étude de stratégies de dialogue ; étude de l’adaptativité du système aux comportements de l’utilisateur ;

Etat actuel : Développement d’un prototype, à évaluer sur une population cible de personnes âgées ;

Perspectives : Evaluation par une population d’usagers âgés pour les deux axes de recherche ; 

Etude de la présentation multimodale pour pallier les déficiences des personnes âgées ;

Collaborations : Laboratoire Jacques Lordat (Toulouse) ; société ELAN Speech (Toulouse) ; région Midi-Pyrénées ; acteurs sociaux régionaux ;

Accessibilité du Web : solutions et limites


N. Vigouroux

Mel : vigourou@irit.fr
Tél : 05 61 55 63 14

IRIT UMR CNRS5055
Objectifs : étude de l’accessibilité du Web aux personnes âgées (plus particulièrement déficients visuels). Focus portés sur l’utilisabilité des dernières versions d’aides techniques (lecteurs d’écrans, etc.), les conseils aux développeurs de sites Web, et la mise en place de sites Web ;

Etat actuel : étude de l’utilisabilité versus utilité de différents navigateurs Internet (Lynx, Netscape, Explorer) en conjonction avec les lecteurs d’écrans Jaws et Window Bridge auprès d’une population de 12 personnes aveugles. ;

Perspectives : collaboration avec la fondation Bemberg (accessibilité de l’art aux non-voyants ; cf. plus bas).

Projet SEEWEB
Y. Bellik 

Mel : Yacine.Bellik@limsi.fr
Tél : 01 69 85 81 10

LIMSI LPR-CNRS 3251 


Objectifs : Adaptation dynamique de pages HTML par  des utilisateurs non voyants fondés sur les besoins d’utilisateurs aveugles et de spécialistes de TECHNIBRAILLE ;

Perspective : Evolution reprise par un industriel ;

GRAPH&BRAILLE
J.-M. Toulotte

Mel : Jean-Marc.Toulotte@univ-lille1.fr
Tél : 03 20 43 48 78

FRE CNRS 2497
Objectifs : Logiciel de Publication Assistée par Ordinateur de documents pour aveugles associant des dessins en relief et des textes en Braille ;

Etat actuel : Utilisation quotidienne depuis plus de 5 ans dans une association qui crée des documents en relief et en Braille ;action de diffusion : site web www.eurafecam.org;

Perspectives : Fonctionnalité d’OCR braille ;

Accessibilité aux arts plastiques pour les déficients visuels au moyen des NTIC
N. Vigouroux

Mel : vigourou@irit.fr
Tél : 05 61 55 63 14

IRIT UMR 5055
Objectifs : Permettre aux personnes déficientes visuelles ou aveugles d’accéder aux œuvres d’art ;

Etat actuel : Réalisation d’une copie accessible du site Internet de la fondation Bemberg, et évaluation auprès du public concerné ;

Collaborations : Fondation Bemberg (Toulouse) ;

Perspectives : Evaluation et validation par les utilisateurs finaux au sein du laboratoire des usages « handicap et mobilité » de l’IRIT ; étude de l’apport de l’haptique ;

BME (Braille Music Editor)
G. Nicotra

Mel : nicotra@dodiesis.com
Tél :+33 39 045 86 50549

N. Baptiste-Jessel

Mel : baptiste@irit.fr
Tél : 05 61 55 69 44

IRIT UMR 5055
Objectifs : Editeur de musique utilisable par des non-voyants. Fonctionne avec le logiciel FINALE ;

Perspectives : Possibilité de travailler sur d’autres types de partitions (actuellement, seulement partition de piano) ;

Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

GEOGR’HAPTIQUE
N. Baptiste-Jessel

Mel : baptiste@irit.fr
Tél : 05 61 55 69 44

B. Tornil

Mel : tornil@irit.fr
Tél: 05 61 55 69 44

IRIT UMR 5055
Objectifs : Permettre à un non-voyant d’accéder à des cartes géographiques disponibles sur le Web, en lui donnant des informations haptiques et sonores ;

Perspectives : à partir du prototype, description d’un formalisme décrivant les évènements haptiques, conception de dispositifs aidant un non-voyant à appréhender des informations graphiques, avec possibilité de hiérarchiser et structurer celles-ci ;

Modèles de Communication Ecrite
J. Virbel

Mel : virbel@irit.fr
Tél : 05 62 18 54 98

IRIT UMR 5055
Objectifs : Prendre en compte les propriétés visuelles des textes : applications pour la compréhension de ces textes, et la conception d’aides (par ex., oralisation pour les mal-voyants et les aveugles) ;

Etat actuel : Expérimentations ;

Collaborations : Laboratoire Jacques Lordat (Toulouse), équipe DIAMANT (IRIT, Toulouse) ;

TéDéVi
A. Thépault

Mel : Andre.Thepaut@enst-bretagne.fr
Tél : 02 29 00 14 37

ENST

J.-Y. Bouvier

Mel : serdaa.siadv.laval@wanadoo.fr
Tél : 02 43 53 22 11

SIADV


Objectifs : Plate-forme de télé-enseignement du braille, de la dactylographie, ou d’autres logiciels ;

Etat actuel : Evaluation et choix des différents matériels, équipements ; développement d’applications spécifiques.

Collaboration : France Telecom R&D (Lannion), Centre Educatif Rural (Côtes d’Armor), Service d’Aide à l’Intégration Scolaire (Laval) ;

Perspectives : Test des différentes configurations et fonctionnalités de la plate-forme ; définition et réalisation des contenus pédagogiques ;

Public visé : Personnes déficientes visuelles, malvoyantes, ou aveugles ;


Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

Assistant de communication 
Ph. Blache

Mel : pb@lp.univ-aix.fr
Tél : 04 42 95 36 36
Objectifs : Aide à la communication de messages verbaux ou non verbaux (pictogrammes) ; prédiction des mots selon les premières lettres, le contexte morpho-syntaxique, la fréquence, …

Etat actuel : Evaluation sur 2 établissements et des handicapés à domicile pendant 8 mois ;

Public visé : Handicapés moteurs et/ou cognitifs ;

Perspectives : Seconde campagne d’évaluation de la nouvelle version ;

Projet e-picto
M. Abraham

Mel : Maryvonne.abraham@enst-bretagne.fr
Tél : 02 29 00 12 52

ENST
Objectifs : Machine à parler à partir d’une écriture pictographique de la langue française ;

Public visé : Enfants (version adaptée) et enfants Infirmes Moteurs Cérébraux (version adaptée) ;

Collaborations : Centres de rééducation, foyer d’adulte ; transfert de technologie auprès d’une PME brestoise ; équipe de linguistes, informaticiens, psychologues ;

EDITH
G. Bourhis

Mel : Guy.bourhis@lasc.univ-metz.fr
Tél : 03 87 31 51 39
Objectifs : Développer des méthodes d’évaluation et de personnalisation objectives de l’utilisation des aides à la communication ;

Etat actuel : Développement du logiciel EDITH ;

Perspectives : Evaluation d’EDITH ;

Public visé : Handicapés moteur ;

SYBILLE
J.-Y. Antoine

Mel :Jean-Yves.Antoine@univ-ubs.fr
Tél : 02 97 68 32 10

Laboratoire Valoria
Objectifs : Système d’aide à la communication par prédiction linguistique grâce à des modèles stochastiques de langages évolués (modèles structurels) ;

Collaborations : Centre de rééducation de Kerpape (Mutualité du Morbihan), où le système est évalué sur 6 patients ;

Perspectives : Prédiction de mots et non plus seulement de lettres ; expérimentation avec des sujets ; élaboration d’un programme d’évaluation avec d’autres laboratoires francophones ;

Public visé : Personnes lourdement handicapées (IMC) scolarisées ;

VITIPI
P. Boissière

Mel : boissier@irit.fr
Tél: 05 61 55 63 05

N. Vigouroux

Mel : vigourou@irit.fr
Tél : 05 61 55 63 14

IRIT UMR 5055
Objectifs : Système d’aide à la communication à la saisie des textes grâce à la prédiction des mots, même ceux qui n’apparaissent pas dans le vocabulaire de base ; correction en ligne des fautes ;

Etat actuel : Expérimentation par des handicapés sociaux en collaboration avec CYPRES ;

Perspectives : Elaboration d’un programme d’évaluation avec d’autres laboratoires francophones ; étudier l’effet de la présentation selon les techniques d’interaction avec le laboratoire J. Lordat ;

Public visé : IMC

CLAPOTI (Clavier Phonétique d’aide à la communication orale)
N. Vigouroux

Mel : vigourou@irit.fr
Tél : 05 61 55 63 14

IRIT UMR 5055
Objectifs : Assistant de communication au travers d’un clavier (physique ou virtuel) permettant la saisie d’un message dans un alphabet phonétique ;

Travaux en cours : Protocole d’évaluation pour l’interlocuteur ; amélioration de la synthèse ;

Perspectives : Evaluation par des personnes handicapées ; adaptativité de la configuration du clavier en fonction des comportements des utilisateurs ; mise en place d’une approche de conception « design for all » ;

Etude phonétique de la dysarthrie dans la maladie de Parkinson
J.-L. Nespoulous

Mel : nespoulo@univ-tlse2.fr
Tél : 05 61 50 46 72

Laboratoire Jacques Lordat EA 1941 (lié à INSERM U. 455 et aux GDR 1954 et 1955 du CNRS)
Objectifs : Acquérir une meilleure connaissance des troubles prosodiques chez le sujet parkinsonien, et étudier l’effet sur celle-ci des traitements pharmacologiques à base de dopamine ;

Collaboration : Equipe DIAMANT (IRIT, Toulouse) ; Hôpitaux de Toulouse ; 

Perspectives : Concevoir des exercices de rééducation palliant les dysarthries ; aider les orthophonistes à mettre en place des programmes de rééducation ;


Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

EDUCAUDIO
J.-M. Toulotte

Mel : Jean-Marc.Toulotte@univ-lille1.fr
Tél : 03 20 43 48 78

FRE CNRS 2497
Objectifs : Logiciel destiné à la rééducation des résidus auditifs pour les jeunes sourds. Comprend 2 parties destinées respectivement aux enseignants et aux élèves ;

Collaborations : Avec le CEJS d’Arras où le logiciel a été expérimenté pendant une année et a subi les modifications souhaitées par les éducateurs ;

Public visé : Enseignants, orthophonistes, jeunes sourds ;

Projet Emergence GRELY
C. Grinevald

I. Magrin-Chagnolleau

Mel: ivan@ieee.org
Tél : 04 72 36 90 66
Objectifs : Etude linguistique de la langue des signes, en particulier des processus de dénomination ;

Etat actuel : Travail  d’observation en cours

Perspectives : Constitution d’un corpus vidéo de langue des signes ;

GASPARD
J.-M. Toulotte

Mel : Jean-Marc.Toulotte@univ-lille1.fr
Tél : 03 20 43 48 78

FRE CNRS 2497
Objectifs : Logiciel destiné à l’apprentissage de la lecture par les jeunes sourds ; 

Collaborations : Avec le CEJS d’Arras où le logiciel a été expérimenté pendant deux années scolaires et a subi les modifications souhaitées par les enseignants ;

Public visé : Enseignants, orthophonistes, jeunes sourds ;

LAC (Logiciel d’Aide à la Communication)
J.-M. Toulotte

Mel : Jean-Marc.Toulotte@univ-lille1.fr
Tél : 03 20 43 48 78

FRE CNRS 2497
Objectifs : Apprentissage de corpus lexicaux en Langue des Signes, en particulier dans le domaine professionnel ; comprend deux modes (création et utilisation) ;

Etat actuel : Validation par diverses  associations et développement d’une version multilingue (franco-grecque) dans le cadre d’un projet européen ;dans le cadre d’un projet européen ; 

Perspectives : LAC est le point de départ du projet SIGNEUSE VIRTUELLE (en cours de développement) qui servirait à remplacer les vidéos ;

« De l’hyper-articulation au langage parlé complété : robustesse et versatilité de la communication langagière. Etude des stratégies adaptatives humaines et modélisation d’interfacces multimodales » (programme « Jeune équipe »)
D. Beautemps

Mel : beautemps@icp.inpg.fr
Tél: 04 76 57 47 11

ICP UMR 5009
Objectifs: Réalisation d’un prototype de synthétiseur audiovisuel parlant en Langage Parlé Contrôlé (avatar), permettant de limiter les ambiguïtés de l’interprétation des sons produits grâce aux mouvements des lèvres et des mains ;

Etat actuel : Elaboration du protocole d’évaluation ;

Perspectives : intégration de ce système avec un système de reconnaissance vocale pour délivrer du Langage Parlé Contrôlé à partir du son de parole ;

Public visé : Jeunes sourds ; personnes entendantes voulant apprendre le Langage Parlé Contrôlé pour le projet en perspective ;

IMMERSAT
P. Bidaud

Mél : bidaud@robot.jussieu.fr
Tél : 01 46 54 78 91

LRP, CNRS FRE 2507


Objectifs : Plate-forme d’évaluation et de rééducation des troubles de l’équilibre à 6 degrés de liberté ;

Etat actuel : Prototype en cours de définition avec des médecins et des patients ;

Public visé : Toute personne susceptible de subir des chutes ;

Collaborations : CEA/DTSISRSI, Hôpital Lariboisière, Hôpital Rothschild, CNRS/Lab. Neurobiologie des Réseaux Sensoriels ;


Nom Projet
Coordonnées
Résumé 

Réforme du Braille abrégé français
N. Baptiste-Jessel

Mel: baptiste@irit.fr
Tél: 05 61 55 69 44

IRIT UMR 5055

J.-M. Cierco

Mel : jean-marie.cierco@sante.gouv.fr
Tél : 01 40 56 86 51

(responsable de Travaux sur la réforme du Braille abrégé français, au sein de la Comission Evolution du Braille Français (CEBF)) :

D. Lévy

Mel : levy@irit.fr
Tél: 05 61 55 69 44

(expert au sein de la CEBF) 
Objectifs : Etudier systématiquement le Braille dit « abrégé » (réduit l’encombrement des textes et augmente la vitesse d’écriture et de lecture), et en harmoniser les différentes versions ;

Etat actuel : Travail en cours ; tests auprès d’utilisateurs du Braille dans des établissements français, belges, suisses ;



Dyslexies développementales (Neuropsychologie, imagerie fonctionnelle cérébrale et rééducation)
J.-F. Démonet

Mel : demonet@toulouse.inserm.fr
Tél : 05 61 77 95 00

INSERM U455
Objectifs: Caractérisation et étude détaillées (utilisation de l’IRM fonctionnelle et des potentiels évoqués) des différents types de dyslexie et de leurs manifestations ; évaluation de 2 procédures de rééducation (orthophoniques et visuo-attentionnelle ; diagnostic et traitement des dyslexies développementales ;

Etat actuel : Validation en cours auprès d’orthophonistes ; Population d’enfants ;

Perspectives : Amélioration de la prise en charge thérapeutique des enfants dyslexiques : raccourcissement des périodes de rééducation, exercices de rééducation plus spécifiques des déficits des enfants dyslexiques ;

Architecture et Modèles pour l’Interaction (groupe AMI)
J. – C. Martin

Mel: martin@limsi.fr
Tél: 06 84 21 62 05

LIMSI LPR-CNRS 3251
Objectifs: Améliorer la prise en charge d’une personne autiste par la connaissance détaillée de son comportement ; pour cela, conception d’un schéma de comportement multimodal, et construction d’un système configurable de transcription de vidéos d’observation ;

Etat  actuel : Annotation d’extraits vidéos de cinq enfants, qui a permis de mettre en évidence l’aide apportée par ces techniques dans étude des comportements des personnes autistes ;

Perspectives : Conception d’une plate-forme informatique d’analyse du comportement des personnes autistes, à destination des thérapeutes, et pour la conception d’IHM adaptées ; 
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Thème : déplacement ou aide à la mobilité


Population concernée : non voyants et mal voyants 








Thème : déplacement ou aide à la mobilité


Population concernée : handicapés moteur








Thème : accessibilité des sites Web


Population concernée : non voyants et mal voyants








Thème : communication et accès à l’information


via des assistants  à l’écriture ou à partir de technologies vocales











Thème : communication et accès à l’information


via des assistants  à l’écriture ou à partir de technologies vocales


Population concernée : malentendants et sourds 








Thème : divers 








Thème : préhension


Population concernée : handicapés moteur
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